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Uvod

Vézeny zékazniku
Predkladame Vam Navod k pouziivani kombinované pgpadni frézky KDR 501.
Jeho dsledné dodrzovani Vam zajisté beapechod stroje. f&d gistoupenim
k provozovani stroje je nutné gigpist tento navod a porozwtrmu. To slouzi k ziskani
lepSich pracovnich znalosti o tomto stroji, ke Bnf%ezpénosti a k dosazeni lepSich
vysledki v praci na stroji. Je nutné, abyste se s navodpmém rozsahu seznamilide,
nez zaizeni uvedete poprvé do provozu.
Pozorr si prectéte vSechny pokyny pro ochranu zdravi a bémperovoz stroje.
Prejeme Vam Us§Enou praci a bezporuchovy provoz.

Oznateni stroje

Typ ukite z vyrobniho Stitku na stojanu stroje.
KDR 501 kombinovana pila ~ frézka spodni

Na stijispu umisEny Stitky, upozatujici na nebezp.

pozor ! vystraha /'\ //;\ pozor ! elektricke
8 ; zdizeni

pred udrzbou;opravou
VZDY ! ODPOJIT !
od si

potiebné informace—navod
k pouziti frézky

upnout volné¢asti odévu uzivat ochranné bryle.

KDR 3 KDR 501



Identifikace stroje

SPECIFIKACE ‘ KDR 501
Pila
Ot&ky kotowe pily 4050 / min.
Motor 3x400V | 3000 W |50Hz| TEFC
Rozner pil. kotowe @250 x @ 30x3.2x2.2x 24 2ub
Rozmer stolu 1200 x 840 (1080) mm
Max. vySkatezu 60 mm / 90

42 mm / 48
Délka/Stkatezu 1300/290 mm

Frézka (bez nastroji)

Motor 3x400V|3000W |50Hz | TEFC
Ot&ky vietene 7000 / min.

Pramér vietene @ 30 mm

Zdvih vietene 130 mm

Max. pramér nastroje @ 140 mm

Popis stroje

KDR 501 je kombinovanyigvoobrakci stroj pila/frézka ufeny prorezani a frézovaniteva.
Pila

Je idedlni pro hobby pouziti s jednoduchym ovlaaani

Frézka

Je idealni pro natmeé kutily. Je navrzena ergonometricky pro pohodkednoduche
a bezpené pouziti. Upravy ketene nebo stolu pkepovani jsou zakazané.

Posuvny stil

Posuvny stl umozZnujefezani pod Ghly O - 45 stiif.
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Bezp&nostni doporwéeni

Pozn. FFed pouZzitim stroje si prosinvgtéte ndvod k pouZivani. RBvé si uschovejte
tento pivodni navod k pouZzivani stroje KDR 501 kombinovanika ~ frézka
spodni..

Pracovni prostor udrzujtasty.
Pokud nejsteitkladné seznameni s provozem stolni okruzni pily, takyZadejte radu od
vasSeho dohliZejiciho pracovnika, od instruktoréoned jiné kvalifikované osoby, nebo
se obréte na vaSeho prodejce veécvziskani informaci o zaSkolovacich kurzech.
Nepristupujte k pouZziti tohoto stroje, pokud jste nedbsvali paticné zaskoleni.
3. Nikdy nezapinejte stroj, dokud neodklidite ze stolkeSkere pedntty (n&adi, kousky
odpadu, a tak dale).
4. Ujistéte se, ze:
(1) Udaj napajeciho n&fi na stroji odpovida nafi napéajeci sé
(i) Je pouzity uzemimy napajeci zdroj (zasuvka narst).
(i)  Napajeci kabel a zaska jsou v dobrém stavu, tedy nejsou raeeé nebo
poSkozené.
(iv)  Neschazeji zuby na pile a pilovy kotomeni rozpraskany nebo odStipnuty.
V jiném pipack pilovy kotouw vymérite.
(v) Pilovy kotolt je séizeny.
5. Nikdy stroj neuvadjte do chodu s pilovym kot@em gitisknutym proti zpracovdvanému
materialu.
6. Nikdy nepouZzivejte bini tlak na pilovy kotod.
7. Je poteba postupovat opatripri fezani deva se suky, sibbiky nebo s trhlinami ve
drew¢ anebo s prachem n&es.
8. Nikdy nenechavejte stroj v chodu bez dozoru.
9. Nepouzivejte pilové kotaie, které jsou poSkozené nebo deformované.
10. Ujistéte se, Ze je zvoleny pilovy kotdwhodny pro dany material ¢eny kiezani.
11.Pokud by doSlo k poSkozeni na elektrické vyhaak smi poSkozené ststi vynenit
vyhradrg jen kvalifikovany elektrotechnik.
12.Nikdy nepouzivejte dlouhy prodluZovaci kabel.
13.Vzdy pouZzivejte tlany kolik a drzte ruce stranou od pilového ka@eu
14.Nikdy nesnimejte klenuty ochranny kryt nebo rozeiitdin. Tyto sodasti jsou ukené
k ochrar uzivatele.
15.VYSTRAZNE STITKY - Je dleZité davat pozor, aby nedoslo k odstrdmebo
k zalakovani Stitk se zdravotnimi a bezgeostnimi vystrahami. Noveé Stitky jsou
k dispozici od gediska zékaznickych sluzeb.
16. MECHANICKA BEZPECNOST - Red zapnutim je pteba ekontrolovat bezpmost
veSkerych upinacich a pracovnididpznych zéizeni.
17.PRACH ZE REVA - Jemn&ast&ky prachu uvaiovaného fi fezani pedstavuji mozné
zdravotni riziko. Nkteré dovazené druhy tvrdyches vytvaeji silné drazdivy prach,
ktery zpisobuje zaétlivé projevy. Dirazré doporiujeme pouziti sérace prachu a noSeni
protiprachové masky / clony.
18.Nasi pracovnici $ediska zakaznickych sluzeb vam s ochotou dafipjaka jednotka je
vhodna pro vaSe piatby.

N =
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VYSTRAHA : Zvy3ovani trova vasich praktickych zkusenosti gastém pouzivani vaseho
stroje vas nikdy nesmi dovést k nezdravému seb&oppa. VZdy ngjte na paniti, Ze
chvilka nepozornosti fize ve zlomku sekundy apobit vdZzené zrani.

Doporuéeni

Nikdo nesmi pracovat na stroji bez dostatho zaskoleni pro dany druh prace, bez informaci

0 moznych rizicich, riéenich a instrukcich k ochrannym Kyt a bezpé&nostnim

zaizenim.

Tento stroj je ufen pro obrééni dreva. Nesmi byt pouzivan pro ob&ébjinych materiéi.

- Pred pouzitim doportujeme pélivé precist tento navod, respektovat vSechna ustanoveni
k tomu, aby jste dosahli nejlepSich vyslégkace pi zachovani bezgeosti.

- 'V zajmu zajini maximalni bezpmosti jsou jakékoli modifikace stroje uZzivatelem
zakazany.

- Pripojeni stroje k odsavaini prachu a pilin je poéra zarduje spravnou funkci tohoto
stroje.

- Velmi doporkujeme pouziti ochrannych brylfigraci na tomto stroji.

- Ostatni rizika:
Jako u kazdéhordvoobrakciho stroje s manualnim oviadanim je vzdy rizikakahce |
pii instalaci vSech ochrannych kéyspravie nastavenych podle vySky zpracovavaného
materialu.

Je proto nezbytné, nepouzivat ruce v rizikovych zéch stroje.

Manipulace se strojem

Tento stroj je dodavan pgirsmontovan. Pro manupulaci se strojem je nutnoipatiz
schvélené zvedaciaeni a pipravky. NejlepSi manipulace se dosahne pouzitipralmi
palety. Pro zvedani strojeirete pouzit ocelové lano s minaperem 5mm.

Pred usazenim stroje na pracovni misto je nutno ¢\akiveliké obrobky budete na stroji
Zpracovavat v daném prostoru.

Bezpe&na prace na stroji vyZzaduje dostatek prostoru oktlge. Kdyz jste si jisti spravnym
umisenim stroje, vyrovnejte stroj do roviny s max. odé&oy 1mm/1000mm a stroj ukatie
do podlahy. Pro vyrovnani strojeiete pouzit 4 st&ei Srouby, které jsou v nohah stroje.

Pokud byly rkterécasti stroje demontovany, nemontujte je na sti@dmhikladnym
prostudovanim navodu a seznameni se strojem.

Nasal'te podélné pravitko na stroj a zajtst K posuvnému stolu nafi@ podgrny ram a
zajistte rwini klickou. Instalujte maitko ahlu k posuvnémun stolu a zajist V @ibalu stroje
naleznete patbné kiée a gisluSenstvi.

Zkontrolujte prosim stav stroje, et baleni podle baliciho listu. Pokud budeachytgt,
reklamujte to prosim uippravce.

Upozornéni! Reklamace neuplné dodavky musi byt provedénpipvzeti. Na pozjsi
reklamace nebude bratetel.
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Pri dodani je stroj montovan naedgné palet.

Doprava a skladovani
Béhem transportu a skladovani je nezbytné stroj oxhpéed nadmirnymi vibracemi

a zvySenou vlhkosti. Stroj skladujte poteshou pi teplotach minus -2&~ +55°C.

Instalace stroje

Rozdlejte bednu, ve které je stroj zabalen.

Demontujte Srouby a matice, jimiz je strajgevnen k palet. Vyklid'te prostor kolem stroje.
Nadzvedste stroj a vyjnéte paletu, ktera je pod strojem.

Pro zajiS¢éni spravného usazeni strojéeg@em zajisite rovnou betonovou podlahu.

Upozorreni! P manipulaci se strojem se vyvarujte velkych nadazebo pouziti
nepfiméi‘ené sily, ktera nize zjgsobit rozla@dni stroje a nutnost jeho nového nastaveni.

Priprava stroje

Nelakované dily stroje jsou chragny proti korozi tenkym olejovym filmem.

Neni nezbytné jej odstranit g‘ed prvnim pouZitim stroje, nicmérg pokud se tak
rozhodnete, pouZijtedisticin hadry a odmastovacftistici prostiedky. Pokud stroj nebude
delSi dobu pouzivat, nelakovanéasti musite ot ochranit proti korozi.
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Pracovni podminky

Stroj je uten pro praci v zagtSenych prostorech za nasledujicich podminek.
Teplota vzduchu od’8 do 46C, relativni vihkosti od 30% do 95% , nekondendyji
maximalni nadmiska vyska 1000m.

Stroj musi byt pouzivan stacionarn

Elektrické pripojeni

Upozornéni! Pred @ipojenim k hlavni siti, zkontrolujte, zda réipodpovida Stitkovym
Gdajim stroje.

PouZivejte kabely s fitczem 1,5 mm(minimalrs) , pifvodni kabel se zvySenou izolaci,
(napg.HO7). Pokud délka kabelu ke strofesahne 10 m, pouZivejteipez 2,5mm
(minimalrg) . Vnitini elektroinstalace stroje je provedena od vyrobce.

Trifazové pripojeni 3x400 V: Toto @ipojeni musi byt provedeno 4 védivym kabelem
a standardni 16 Aripolovou + zem zasuvkouiilvodice jsou pivodni (L1, L2, L3) atvrty
(Zluto/zeleny) musi bytifpojen na zerni.

Upozornéni: Tiifazoveé provedeni vyZzaduje kontrolu spravnéheéramt&eni wetene pily

a frézky.

Je nezbytné, proveést prvni zapnuti motoru tee@enu. Pokud je to nutné, zéame @ivodni
vodice 2 a 3 mezi sebou, abyste dosahli spravnébuswtace pro normalni pouziti stroje.
Pokud je ve vasi ditnvice moznostiipojeni, udlejte tento test ve vSech.

Poznamka: pro teploty pod 18C doporgujeme zatét motor, Bhem naprazdno, bez
zatizeni.

Upozornéni: Pred séizovanim stroje nebo vygnou nastraj, odpojte stroj od elektrosit
Upozornéni: Opana rotace nastrojeidne zpisobit Uraz. Zap¥te stroj pouze kratce, bez
nastroje (pokud mozno) a zgst snér rotace.

Stroj je rovieZz vybaven motorem s brzdou, ktera zastagtano v poZzadovanésase.

Brzda motoru vSak pracuje pouze tehdy, pokud @ stpnut nouzovym stop ttétkem.
Pokud brzda spraémepracuje, na stroji se nesmi pracovat.

Pokud dojde k vypadku gjtstroj se vypne.iPopétovné spudhi sit se stroj automaticky
nezapne, ale musi byt znovu zapnut sfgma Pokud dojde k opakovanému vypnuti stroje
kratce po sof zkontrolujte motor, spirajistic.

Stroj miZe byt vybaven vypiri@m se zamkem, ktery zamezi neopgimému spushi stroje.
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Schéma elektrického zapojeni KDR 501 kombinovany sij pila ~ frézka spodni
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VSeobecné informace

Tento kombinovany stroj je &&n profezani a frézovanirdva.

Rezani

Frézovani

Informa éni nalepky / Symboly

i
s

Upozornéni:

Instrukce jak zvedat a spoéStieteno frézky je umisha u ovladaciho kola frézky.

Upozornéni:

Instrukce jak zvedat a spoéSpilovy kotow je umiséna na levé stranvedle vypinae

u ovladaciho kola.

KDR
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Seznam n&adi dodavaného se strojem

1 ks 13 x 16 plochy kii
1 ks 8 x 10 plochy kti

1 ks 5.5x 7 plochy kii | =T
1 ks 8 mm imbus ki | o
1 ks 6 mm imbus ki

1 ks 5 mm imbus ki
1 ks 4 mm imbus ki
1 ks 3 mm imbus ki

Technické udaje

Motory '
- motor pro pilu
- motor pro frézku. "

Poznamka:

Ovladaci panel je vybaven:
- 3 hlavnimi vypiné s podgtovou spousti;
-- 1 nouzovym stop ttétkem;

.- vybdrovym pgrepingem;

.- prepin&em, ktery vybira “frézku”;

.- preping&em, ktery vybira “pilu”.
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Funkce stroje
Vybér pila / frézka

Pti vybéru je t¥eba postupovat nasledavn

Na selektivnim fepindi vyberte symbol
pila / frézka pepina& " A " (obr.3).

Stiskrete tlatitko “B” hlavniho vypinge s
podpEtovou spousti (obr.3).
Stiskrete tlatitko start " C " (obr.3).

obr. 3

Funkce Pila

Vyskutezu regulujte otgenim kola " A ™.
Ovladaci kolo v dané poloze zajistite
Sroubem "B" (doprava) zajiStovaci Sroub
uvolnite Sroubem "B" (doleva) (obr. 4).

Nastavte a zajigte podélné pravitko “C”

v pozadované poloze. Nastavte vysku krytu
kotowe 3 - 4 mm nad obrobek a zajist

Po skoweni prace fiklopte kryt kotoude

ke stolu. (obr. 5).

obr.5
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Pouzivejte filozené tl&idlo pro bezp&-
nou praci. (obr. 6)

Pii podélnémiezani a $€e obrobku mensi
nez 120 mm se pro jeho posouvani musi
pouZit ti&idlo, které je sotasti vybavy. Pro
fezani Klirh je vhodné si zhotovit
piipravek. Délka tohotoifpravku musi byt
minimalre 300 mm a $ka 170 mm.

a ) Zkontrolujte nastaveni krytu kotsri
ve spravné pozici.

b ) Zkontrolujte praci fi normalnich
swtelnych podminkach.

¢ ) Zkontrolujte, zda#eteno frézky je

v bezpéné pozici pod krytem.

obr 6.

Namontujte Uhlovaci pravitko pro
Uhlovéiezy. (obr. 7)

obr.
7.
Bezpe&nostni doporéeni Podélnyfez s uhlem 45° (obr. 8)
Pila:
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Frézka -funkce

Nastavte ¥eteno frézky vySe, do vhodné polohy. Nateno naséite mezikrouzky “A”,
a potom frézovaci nastroj.
Frézovaci nastroj upevte na ¥eteno pomoci hlavy “B” a zajite. (obr. 9).

Bezpe&nostni doporuwéeni Frézka

Pred z&atkem prace &nujte maximalni
pozornost nastaveni bezpestniho krytu
a pritlaku frézky (obr.10), pouzitim dvou
razic.

obr.10

Udrzba - Vyme¢na pilového kotode

Nastavte kototido horni maximalni
polohy. Do otvoru ve #eteni vioZte nastroj
pro blokaci ¥etene a vyrnte kotod.

obr.11
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Vykresy stroje

obr. 1 Kompletné sestaveny stroj

kombinovandila ~ frézka spodni

e Li:
it
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o |l
S |4
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j
q j
[y ®lle @
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Vykres dila
obr. 2 Pila/ Frézka

N 27 23

58 59 m '
I LTI a i A

e

44 45 4 47

48 49 50 51 s e
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Vykres dilia obrazek 2 pila / frézka

¢islo nazev ks ¢. nazev ks
01 | Stojan stroje 1 33| Podlozka 5 5
02 | Sl pily/frézky 1 34 | Sroub M6x45 2
03 | PHLP SroubM10x70 4 35/ Matice M6 2
04 | Matice M10 12 36 | Podm stroje 4
05 | Podlozka 10 8 37| matice M10 4
06 | Pilovd mechanika 1 38 Pod@A tyeka 1
07 | Zajiseni 2 39 | Matice M16 3
08 | Sroub MB8x50 4 40| Podlozka 16 1
09 | Matice M8 4 41 | B&ni kryt 1
10 | Podlozka 8 4 42| Sroub M5x8 4
11 | Mechanika frézky 1 43| Podlozky 5 4
12 | Sroub M8x30 4 44| Hlavni vypiha 1
13 | Podlozka 8 4 45| Informativni nalepka ]
14 | Podlozka pérova 8 4 46 Sroub M5x12
15 | Pravitko pily 1 47|  Sroub ST425 4
16 | Uchyceni pravitka pily 2 48| &ftko uhlu drzak 1
17 | Podlozka 6 2 49| a&ditko 1
18 | Deska 2 50 | Sroub M5x6 4
19 | Sroub  M10x65 2 51| Sroub 5 4
20 | Matice M10 2 52 | Kiryt frezky 1
21 | Sroub M8x55 4 53| Kryt pilového kot 1
22 | Matice M8 4 54 | Sroub M4x8 3
23 | Podlozka 8 4 55| Nouzové stogillo 1
24 | Posuvny si 1 56 | Sroub M5x12 2
25 | Uhlovaci pravitko 1 57| Podlozka 5 2
26 | Rozsfeni stolu 1 58 | Kryt nouzového titka 1
27 | Bani kryt 1 59 | Sroub M4x35 4
28 | Sroub M5x8 6 60 | Nalepka STOR:{tko 1
29 | Podlozka 5 6 61| Behodka odsavani 1
30 | Horni kryt 1 62 | Sroub M6x16. 3
31 | Sroub M5x8 3
32 | Sroub M5x10

KDR
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Vykres dila

obr. 3.1 Pilova mechanika
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vykres dila obr. 3.1 pilovd mechanika

¢. nazev ks ¢. nazev ks
01 | Teleso mechaniky 1 29 Matice M6

02 | PHLP Sroub M6x10 2 30 Podlozka 6

03 | Deska nastaveni 1 31 Kolik

04 | PHLP Sroub M8x30 2 32| feteno 1
05 | Sroub M5x10 4 33 | Podlozka

06 | Hridel nastaveni 1 34 Matice M20 x 1,5

07 | "C” krouzek 12 1 35 | Sroub M10 x 25 levy ) 1
08 | Hridelka 1 36 Podlozka 10

09 | Drzak 2 37 Ftlacna podlozka 1
10 | Sroub  M10x30 1 38 Disk @50x@30x3,2x 24 zu

11 | Podlozka 1 39 Vrini podlozky 1
12 | VrjSi deska 1 40 | iHuba 1
13 | Redez @ 80x @ 20x3,2x2,2x8I 1 41 "C” krouzek 50 1
14 | Vnittni deska 1 42 Podlozka

15 | Riruba 1 43 Drzak klinu 1
16 | Lozisko 6003-22/Z2 2 44 Kostka

17 | Teleso \etene pedrezu 1 45 Rozviraci klin 1
18 | "C” krouzek 12 2 46 | ilak klinu 1
19 | Vreteno 1 47 | Sroub M6x25

20 | Kli¢ A 5x20 1 48 Ochranny kryt 1
21 | Remenice pedezu 1 49 | Eleso vetene 1
22 | Podlozka 10 1 50 | téteno 1
23 | Leva matice M10 2 51 KliA6x20 1
24 | Tahlo 1 52 Lozisko 6004-22/72

25 | Sroub M6x20 1 53 | Remenice 1
26 | Matice M6 1 54 Matice M10 1
27 | Podlozka 6 3 55 Podlozka 10.

28 | Sroub M6x30 1

KDR
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KDR

Vykres dilua

obr. 3.2 Pilova mechanika
(dily dle prilohy A zajisténi Uhlu; na pirani zakaznika)
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vykres dili obr. 3.2 pilovd mechanika
¢. nazev ks ¢. nazev ks
01 | Klicka zajiseni 1 30 | Sroub M6x10 3
02 Podlozka 8 1 31 Podlozka 6 3
03 | Otana izice 1 32 | Sroub M5x12 1
04 Kli¢ A5x10 1 33 Podlozka 1
05 | Podlozka 16 1 34 Ovladaci kolo @ 12x@ 160 1
06 Deska 1 35 "C” krouzek 9 1
07 | Vnittni dil 1 2 36 Deska nastaveni 1
08 | Sroub M6x12 2 37 | Sroub M5x12 2
09 Deska zajigni 1 38 Hidel 1
10 Vnitrni dil 2 1 39 KIE 4x12 1
11 | Sroub M6x35 1 40 | Matice nut M8 1
12 Revod 1 41 Podlozka 12 1
13 Kulisa 1 42 Podlozka 8 1
14 Matice M8 1 43 Blok 1
15 Indikator 1 44 Kolik A10x30 1
16 Drzak indikatoru 1 45 PHLP Sroub M5x8 1
17 | Sroub  M6x30 1 46 | Rack stand 1
18 Deska 1 47 PHLP Sroub M6x25 1
19 | Sroub M4x20 2 48 | Matice M6 1
20 Matice M4 2 49 Sroub M6x45 4
21 PHLP Sroub M6x25 1 50 Matice 1
22 Matice M6 1 51 PHLP Sroub M6x10 1
23 Sroub  M6x20 4 52 Podlozka 20 1
24 | Sroub  M6x25 4 53 | Zvedani 1
25 | Kolik A6x25 4 54 | Sroub M10x40 1
26 Hedni ot@ny dil 1 55 Podlozka 10 3
27 Zadni otony dil 1 56 Matice M10 1
28 | Sroub M6x12 2 57 | By 1
29 | Vyvod odséavani 1 58 Vit zajiseni. 1
KDR 21 KDR 501




obr. 3.2Pilova mechanikarozpis sodastiKDR 501 kombinovana pila ~ frézka spodni

¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
59 | Sroub M10x60 1 88 Deska motoru 1
60 | "C” krouzek 26 2 89 Motor 1
61 | Lozisko 6000-2Z/Z2 2 90 | Remenice 1
62 | Remenice 1 91 Sroub M6x16 1
63 | podlozka 10 1 92 Podlozka 8 1
64 | Matice M10 1 93 Sroub M8x20 4
65 | Sroub M10x40 1 94 Podlozka 8 4
66 | Matice M10 2 95 Podlozka 8 4
68 | Sroub M10x40 1 96 | Sroub M8 4
69 | Matice M10 1 97 Nastaveni 1
70 | Podlozka 10 2 98 Sroub M8x50 1
71 | Sroub M10x80 1 99 Matice M8 1
72 | "C" krouzek 26 2 100 | Sroub M8x25 1
73 | Lozisko 6000-2Z/22 2 101 Matice M8 1
74 | Remenice 1 102 | Sroub M6x20 2
75 | Vnittni krouzek 1 103 Podlozka 6 2
76 | Matice M10 1 104 Matice M6 2
77 | Plochyfemen 1.5 x 25 x 750 1 105| Z-V femen( L=840) 1
78 | Sroub M8x( min.)130 1 106 | Nastaveni Ghlu 1
79 | Pruzina 1 107 | Sroub M6x12 4
80 | Sroub M10x40 1 108 Podlozka 6 4
81 | Matice M10 2 109 Sroub M6x16 2
82 | Matice M8x50 1 110 Matice M6 2
83 | podlozka 8 1 111 Podlozka 6 2.
84 | Matice M8 1
85 | Sroub M8x30 1
86 | Podlozka 8 2
87 | Matice M8 1
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Vykres dila
obr. 3.3 Mechanika pily

¢. Néazev ks ¢ Néazev ks
01 | Sroub M5x12 1 15 | kika 1
02 | Podlozka 1 16 | Sroub M8x16 2
03 Ovladaci kolo @ 12x @ 12 1 17 Podlozka 8
04 Deska 1 18 Kostka 1
05 | Sroub M6x12 19 | Kostka 1
06 Podlozka 6 2 20 Zajisti 1
07 Hridel 1 21 Kryt 1
08 | Snek 1 22 | Sroub M6x35 2
09 Kolik 4x16 2 23 Podlozka 6 2
10 Pero A4x12 1 24 ¢leso 1
11 Mezikus 1 25 Deska 1.
12 Lozisko 51101 2
13 Blok 1
14 Matice M12 2
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Vykres dilua
obr. 4 Vieteno frézky
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Vykres dili obr. 4 Vieteno frézky

¢. nazev ks ¢. nazev ks
01 Teleso vetene 1 29 Matice M25x1.5 1
02 Matice M12 1 30 Pohybovy Sroub 1
03 Vieteno 1 31 fevod 2
04 | Sroub M5x16 3 32 | Meden 1
05 Kryt 1 33 Lozisko 51101 4
06 LoZisko 6206-22/22 1 34 | Vlozka B 1
07 "C” krouzek 30 1 35 Matice M12x1.25 4
08 Teleso wetene 1 36 Blok 1
09 Lozisko 6205-27/22 1 37 Vlozka A 1
10 | Deska motoru 1 38| Sroub M8x70 2
11 | Sroub M8x25 3 39 | Podlozka 1
12 Podlozka 8 3 40 Kolik 4x16 2
13 Podlozka 8 3 41 | Cep 1
14 | Remenice 1 1 42 | Deska 1
15 Pero C6x28 1 43 Deska 1
16 Podlozka 1) 1 44 | Sroub M6x20 2
17 | Sroub M8x20 1 45 | Pero A4x12 1
18 Matice 4 46 "C” krouzek 9 1
19 Matice 1 47 Ovladaci kolo @ 12x @ 160 1
20 Trubka 2 48 Podlozka 1
21 Matice M10 2 49 Sroub M5x12 1
22 Podlozka 10 4 50 Kika 1
23 Motor 1 51 | Remen( délka 670 mm). 1
24 | Remenice 2 1
25 Pero C6x28 1
26 Podlozka 2) 1
27 | Sroub M6x20 1
28 | Sroub M10x100 2
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Vykres dila

obr. 5 Podpérny ram s ramenem (na ani)

¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
01 Podgrny ram 1 15 | Blok. 1
02 Teleskopické rameno
03 Sroub 35 4
04 PODLOZKA 8 4
05 PODLOZKA 8 4
06 Stojan stroje 1
07 Kryt 1
08 PODLOZKA 1
09 MATICE M10 1
10 Klicka M10x18 1
11 PODLOZKA 10 1
12 Pravitko 1
13 Opgra 1
14 RiZice 1
KDR 25 KDR 501




25 26

.

- @\l\

27 28

29 30 351/

No
< lA -
\\ \\
LN
SN \

Vykres dila

obr. 5.1 Rameno teleskopu
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¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
01 | Ty 1 19 | LOZISKO 6001-2RZ/Z1 8
02 | Ty 1 20 | Sroub M6x12 4
03 Kryt 2 21 | PODLOZKA 6 4
04 | Deska 2 22 | LOZISKO 6202-2RZ/Z1 2
05 | Kladka 4 23 | SROUB M8x25 4
06 | Cep kladky 4 24 | MATICE M8 4
07 | Strka 55x25 2 25 | SROUB M10x25 1
08 Excentrickycep 4 26 | PODLOZKA 10 1
09 Rameno 1 27| MATICE M16 1
10 | Osa 1 28 | PODLOZKA 16 1
11 | Cep 1 29 | PODLOZKA M8x65 1
12 Podgra 1 30 | MATICE M8 1
13 Kryt ¢epu 2 31 | PODLOZKA 8 1
14 | Krouzek 15 1 32| MATICE M20 2
15 | Sroub M5x8 4 33| PODLOZKA 20 2
16 PODLOZKA 5 4 34 | Sroub M6x16 1
17 | Sroub M5x6 4 35| MATICE M6 1.
18 PODLOZKA 5 4
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Vykres dila

obr. 6 Podélné pravitko

¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
01 Profil pravitka 1 20 | Matice M8 1
02 | Lita 1 21 | Sroub M8x60 1
03 Rizice 2 22 | Drzak 1
04 | podlozka 6 2 23| Sroub 1
05 Profil drzaku pravitka 1 24| Matice M6 1
06 Kryt drzaku 2 25 | Kolik 1
07 | Sroub ST4x10 6 26| Kka 1
08 Deska 1 27 | Drzak kKky 1
09 | Sroub M5x12 4 28| Podlozka 1
10 | Sroub M6x16 2 29| Sroub M4x6 1
11 Podlozka 6 2 30 Podlozka 4 1
12 | Sroub M6x12 1 31| Vodici lista 1
13 Indikator 1 32 | Mifitko 1
14 | Sroub M5x10 1 33| Krytka | 1
15 | Sroub M6x10 2 34| Krytka 1
16 | Teleso drzaku 1 35| Sroub ST4x10. 2
17 Koletko nastaveni 1
18 Téleso jemného laghi 1
19 Kolik A6x45 1
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Vykres dilua
obr. 7 Pravitko pily ( na prani)

¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
01 | Rizice 1 15 | Sroub M6x12 2
02 | Drzak 1 16 Podlozka 6 2
03 | Drzak pitlaku 1 17 Matice M6 2
04 | Razice( M8) 1 18 Profil 1
05 | Sroub M5x12 2 19 | iRBdni zajiSkni 1
06 | Podlozka 6 2 20 Zadni zafist 1
07 Matice M5 2 21 PHLPreub M6x12 2
08 | Meritko 1 22 Matice M6 2
09 | RiZice M6x8 1 23 Sroub M6x30 1
10 | Podlozka 6 1 24 | Razice ( M6 ) 1
11 Meéritko ahlu 1 25 Miitko 1
12 | Drzak refitka 1 26 Lista 1
13 | Plochy drzak 1 27 Sloupek 1
14 | Sroub M6x14 1 28 Botkaritlaku. 1
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Vykres dila
obr. 8 Pritlak frézky
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Vykres dild obr. 8 pritlak frézky

¢. Nazev ks ¢. Nazev ks
01 Vyvod odsavani 1 30| Zaslepka 2
02 | Sroub M5x16 2 31| ilak 1
03 | SROUB M5x12 2 32| Drzakiplaku 2
04 Ovladaci ruzice 2 33| SROUB M5x12 4
05 Deska 2 34| PODLOZKAS 4
06 | SROUB M5x16 4 35| Drzék 2
07 MATICE M5 4 36 | RZice 6
08 | Zajiseni 2 37 | MATICE 6
09 Rizice zajis¢ni 2 38 | Podlozka 2
10 | MATICE 2 39 | SROUB 4
11 Kryt 1 40 | Ty pritlaku 2
12 Sroub zajigni 2 41 | Drzéak koleek 1
13 Drzak zajistni 2 42 | Drzak koléka 3
14 | Kolik 4x16 2 43 | Kolik 4x35 6
15 Klicka zajistni 2 44 | Koleko 3
16 Pruzina 2 45| PODLOZKA 3
17 SROUB 2 46 | SROUB M6x35 3
18 PODLOZKA 8 2 47 | MATICE M6 3
19 Vodici Sroub 2 48 | Profil drzaku 1
20 | SROUB M8x20 2 49 | Podlozka 1
21 Drzak pravitka 2 50| SROUB 1
22 Klicka nastaveni 2 51| Vrchni kryt 1
23 PODLOZKA 8 2 52 | Drzak 1
24 | Vodici lidta 4 53 | SROUB M8x20 7
25 | SROUB M5x10 12 54| PODLOZKA 8 7
26 Podlozka 2 55| ®ice

27 SROUB M8x45 2 56 | Kitka B-M8x20.

28 SROUB M6x20 8

29 AL pravitko 2
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